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CAPITOLO XI.
Superficie rigate.

§ 1. — Proprieta grafiche delle rigate . . . . . . . 319-328
334, Definizioni. — 335. Direttrici. Costruzione di una rigata
avente tre direttrici assegnate. — 336, Rigate con direttrici
rettilinee. Esempi. — 337. Rigate algebriche. Ordine della ri-
ata determinata da tre direttrici algebriche. — 338, Teorema
Ei (hasles. — 339. Consegnenze del teorema di Chasles.

§ 2. — Proprieta metriche delle rigate. . . . .. 328-335

340. Piani asintoti., Cono direttore. — 341. Paraboloide delle
normali. — 342. Punto centrale e piano centrale di una ge-
neratrice. — 343. Parametro di una generatrice. — 344. Genera-

trici singolari coniche e cilindriche. — 345. Linea di strin-
gimento.
§ 3. — Rappresentazione delle rigate. — Problemi rela-
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346, Considerazioni generali. — 347. Rigate sviluppabili, Ge-
neratriei singolari, — 348-350. Problemi vari sulle rigate.
— Esercizi.

CAPITOLO XII.
Superficie di rotazione.

8 1. — Proprietd generali . . . . . . . o . . . 342347

351. Definizione. Paralleli, meridiani. Esempi. — 352, Equazione
di una superficie rotonda. — 353. Sietema doppio ortogonale
dei paralleli e meridiani. Sviluppabili circoscritte lungo di
essi. — 354, Normali della superficie. Punti ellittici, iperbo-
lici, parabolici. — 355. Punti singolari.
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— Rappresentazione delle mpmﬁmv di rotazione. —
Problemi relativi . . . . st Ty wl L AT-S0D

356. Rappresentazione di una superficie rotonda. Paralleli, me-
ridiani, contorni apparenti. — 357. Punti aventi una data
proiezione. — 358. Piano tangente in un punto dato. — 359. In-
tersezione con un piano o con una retta. — 360. Contorno ap-
parente rispetto a un punto dato, — 361, Ombra del toro, illu-
minato da raggi paralleli. — 362. Iperboloide rotondo avente
un dato asse e una data generatrice. — Esercizi.

§ 3. — Intersezione di due superficie di rotazione. . . 355-357

363. Superficie aventi il medesimo asse. — 36%. Superficie cogli
assi paralleli. — 365. Superficie ad assi incidenti. — Esercizi,

CAPITOLO XIII.
I’elica ¢ gli elicoidi.

§ 1. — Eliche cilindriche. — Elica circolare . . . . 358-364

366. Elica cilindrica. — 367. Equazioni di un’elica. — 368, Elica
circolare. — 309. Equazioni dell’elica circolare, — 370. Tan-
gente e piano osculatore all’elica in un punto dato.

§ 2. — L'elica in proiezione ortogonale. — Tangente ¢
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371. Rappresentazione dell’elica in proiezione ortogonale. —
372, Curva proiezione verticale dell’elica. Suoi flessi. — 373. Co-
struzione della tangente all'elica in un punto dato. — 374 Piano
osculatore. Esercizi.

§ 3. — Proiezione dell’clica da un punto dell’asse. (L ¢-
lica in proiezione centrale). . . . . . . . . 368371

375, Equazione della proiezione dell’elica da un punto dell’asse
gopra un piano perpendicolare all’asse. — 376, Costruzione della
spirale iperbolica. — 377. Tangenti della spirale iperbolica. —
378. Punti doppi.

§ 4. — Proiczione dell’ elica secondo una direzione obliqua
all’asse. — Prospettiva assonometrica dellelica . 371-37¢

379. Proiezione obliqua dell’elica sopra un piano perpendicolare
all’asse. — 380. Costruzioni delle tre cicloidi come proiezioni
dell’elica. — 381-383. Cuspidi, nodi, flessi delle tre cicloidi. —
384. Proiezione parallela dell’elica SOpra un piano gualunque.
— 385, Prospettiva assonometrica di un’elica.

':1

§ 5. — Superficie elicoidali. — Elicoidi rigati . . . . 378-380

386. Elicoidi in genere. — 387. Elicoidi rigati. — 388, Elicoide
sviluppabile.

§ 6. — Elicoide smluppabal& — Superﬁcw di puulen.,a
uniforme . . : . 380-388

389, Generalita, Sezione retta. — 390. Linee doppie. — 391. Rap-
grasentazwne delle generatrici. Punti di data proiezione. —
92. Piani tangenti. — 393. Sviluppe sopra un piano. — 394. Su-
Eerﬁcie di pendenza uniforme. — 395-396. Superficie di pen-
enza uniforme passante per una linea data.
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§ 7. — Elicoide obliquo a direttrice rettilinea . . . . 388-392 (VNI

397. Proprieta fondamentali. Sezione retta. — 398, Rappresenta-
zione, Costruzione delle generatriei. — 399-400. Fiano tangente
in un punto dato.
§ 8. — Elicoide conoide retto . . . . . . . . . .392-398 (VIVII
401, Proprieta principali. — 402, Rappresentazione. — 403, Eliche
eccentriche. — 404-405. Contorno d’ombra.
§ 9. — La vite. — Vile a filetto triangolare ¢ vite a fi- _
letto rettangolare . . . . . . ... - . . . 398399 (1Y=0X
406. Generalita. — 407. Vite a filetto triangolare. — 408. Vite a
filetto rettangelare.
§ 10. — Superficie elicoidali generate dal movimento di
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409, Colonna torsa, — 410. Vite di Saint-Gilles. — 411. Ser-
pentino.

CAPITOLO XIV.
Rappresentazione di aleuni apparecchi per costruzioni in pietra da taglio.

Pay. Tav.
§ 1. — Nozioni gererali . . . . . . . . . . . .403405 —
412, Definizioni. — 413. Regole prineipali per la determinazione
dell’apparecchio. — 414. Lavorazione delle pietre.

§ 2. — Apparecchi per muri . . . . . . . . . .405-409 (X[I-CXVD
415. Muro piano verticale. — 416, Muro piano a scarpa. —
417. Muro cilindrico retto. — 418. Muro conico di rotazione.
— 419, Raceordamento di un muro retto con un muro a scarpa.
— 420, Muro a superficie di paramento sghemba.

€ 3. — Apporecchi per wolte. . . + < v o « .« . 409414 CAVI-CXIX

421. Definizioni e tipi principali.— 422, Volta cilindrica retta.
— 423, Volte cilindriche con strombatura. — 424 Volte co-
niche e conoidiche. — 425. Volte a bacino. — 426. Volta
annlare,

§ 4. — Volte cilindriche oblique. — Apparecchio elicoi-
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427, Volte cilindriche oblique. — 428. Apparecchio ortogonale, —

429. Apparecchio elicoidale. Concetto generale. — 430. Svi-

luppo dell’intradosso. — 431. Proiezioni orizzontali delle linee

dei giunti. — 432, Sviluppo dell'estradosso. — 433. Linee dei

giunti sul piano di fronte. — 434. Diverse speecie di cunei. Rap-

presentazione dei cunei interni. — 435. Rappresentazione dei
cuscinetti d’imposta.
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